ROBLE
~fcientists

Poziom 3: Uzaleznienie $wiecenia latarni od jasnosci otoczenia. Swiatto ma
mrugac¢ z rézng czestotliwoscia — w zaleznosci od odlegtosci statku.
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Projekt Latarni Morskiej

Uzyj pindw 5V (1) oraz GND (2), aby doprowadzi¢
zasilanie oraz mase do ptytki stykowe;j.

Uzyj jednego z pinéw cyfrowych (w tym przykta-
dzie pinu 13), aby podtgczy¢ anode diody LED (5)
poprzez rezystor (4).

Podtacz katode diody LED do masy (6), aby stwo-
rzy¢ zamkniety obwaod.

Podtacz jedng z ndzek fotorezystora (7) do zasila-
nia (5V), a drugg ndzke podtacz do jednego z ana-
logowych pinédw (w tym przyktadzie do pinu A0)
oraz do masy poprzez rezystor 10KQ (8).
UltradZzwiekowy czujnik odlegtosci (10) ma
wyprowadzone cztery ndzki. Podtgcz: nézke Vcc
do zasilania 5V, nézke GND do masy, a ndzki
Trigger oraz Echo do pindw cyfrowych 9 8
odpowiednio.

Notatki:
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