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+fCientists Projekt DIY samochéod
Stworzenie uktadu do kontroli silnikow pradu statego Ten schemat przedstawia jak sterownik do silnikéw DC moze
by¢ podtaczony do ptytki Arduino Sensor Shield.
\ e Podfacz piny EnA (1.) i EnB (4.) do dwdch pindw PWM
DC gear motor A (w tym przyktadzie piny 5 i 11) uzywajac przewody zerisko-

zenskie (F-F).

e Podfacz piny IN1 (2.), IN2 (3.), IN3 (5.) i IN (6.) do wybranych
pinéw cyfrowych (w tym przyktadzie: 6, 7, 12 i 13) przy uzy-
ciu przewodéw zerisko-zenskich (F-F).
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Piny EnA, IN1 i IN2 kontrolujg sposdb, w jaki porusza sie silnik prqdu
statego A, podczas gdy EnB, IN3 i IN4 sterujq silnikiem prqdu sta-
tego B.
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Ze wzgledu na czytelnosc na niniejszym schemacie nie przed-
stawiono obwodu zasilania.
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