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Cel: Symulowanie ruchu slonecznika w strone zZrédla swiatla

Stonecznik przechyla sie w ciqgu dnia w strone storica. Sledzenie storica nazywa sie fototropizm: jak
to wyttumaczy¢? Wyszukaj informacje w Internecie i wpisz ponizej swoje odpowiedzi / przemyslenia

Odpowiedz ponizej:

Czy potrafisz stworzy¢ kwiat (np. stonecznik) i jakos zmusi¢ go do podqzania za stoncem? Jakiego
rodzaju materiatu bedziesz potrzebowac? Czego mozna uzy¢ do odgrywania roli stonca (zrodta
Swiatta)? Dyskutuj w zespole, napisz swoje pomysty i naszkicuj swoj projekt ponizej

Odpowiedz ponizej:

Lista materiatow:

Czas na stworzenie slonecznika! Rozpocznij prace nad modelem stonecznika z dostepnych
materiatlow. Pamietaj, Ze Tw6j model moze by¢ rozbudowywany w przysztosci.



Czas na zbudowanie obwodu!

Ponizszy obrazek przedstawia uklad, w ktérym serwomechanizm, fotorezystor oraz rezystor sq
potaczone do plytki Arduino. W tym ¢wiczeniu bedziesz potrzebowal polaczy¢ o jeden wiecej
fotorezystor.

Czy potrzebujesz polaczy¢ jeszcze jakis element?

Sprébuj narysowac uklad oraz stworzy¢ symulacje w TinkerCAD.
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Co robi serwomechanizm? W jaki sposob zastosowanie serwomechanizmu wspiera symulacje
fototropizmu?

Odpowiedz ponizej:

Dlaczego potrzebujemy uzy¢ fotorezystor? Wyjasnij ponizej.

Odpowiedz ponizej:

Czas na budowe ukladu!
Zbuduj ukiad z uzyciem ptytki Arduino oraz niezbednych elementow elektronicznych.
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Teraz nadszedt czas, aby tchng¢ zycie w Twoja konstrukcje. Aby to zrobi¢, musisz ztozy¢ skrypt w

Czas oprogramowac uklad!
Otworz Snap4Arduino i polacz Arduino z Snap4Arduino

Snap4Arduino, ktory bedzie symulowat zachowanie stonecznika.

Skrypt w Snap4Arduino (i w wiekszosci srodowisk programistycznych opartych na blokach) jest
tworzony przez przeciaganie blokow z palety do obszaru skryptu w srodkowej czesci okna w

Snap4Arduino.

Przed zlozeniem skryptu wazne jest, aby obserwowac analogowe odczyty pobierane przez

fotorezystory. W tym celu uzyj nastepujacego skryptu.
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Jakie wartosci zwracajq dwa fotorezystory w nastepujqcych sytuacjach? Wypetnij tabele ponizszq.
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Ponizszy skrypt jest wstepnie zbudowany. Umies¢ bloki w poprawnej kolejnosci w obszarze
skryptu w srodkowym oknie Snap4Arduino aby stonecznik podazat w kierunku zrodta swiatta.
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Co sie stanie, jesli zmienisz wartos¢ zmiennej ,,position” z 0 na 60? Napisz odpowiedZ ponizej.

Odpowiedz ponizej:

Jakie zmiany powinny by¢ wprowadzone w skrypcie, aby ruch slonecznika byl bardziej
plynny? Napisz odpowiedz ponizej.

Odpowiedz ponizej:




Ponizszy skrypt zostat wdrozony przez pewien zesp6t studentow w celu osiggniecia ptynniejszego
ruchu stonecznika. Zastosuj ponizszy skrypt i przedyskutuj czy osiagnieto cel.
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Jakie zadanie spetniajg bloki: oraz SSEEEERUICS 9

Odpowiedz ponizej:

(Opcjonalnie) Przetestuj wlasne pomysty, aby ulepszy¢ omowione rozwiazanie
Przedstaw rezultat swojej pracy w klasie

Tips zone
Programming blocks

Jest to blok, od ktorego kazdy skrypt powinien sie zaczynac. Rozpoczecie

skryptu odbywa sie poprzez klikniecie na zielong flage

Jest to C-blok. Elementy umieszczone w srodku bloku beda wykonywaty
sie cyklicznie w nieskonczonnosc.
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{ Control

Sensing

{ Operators
( Variables
Arduino

Block if-else sktada sie z dwoch czeSci. Jesli warunek w <> jest spelniony,
to wykonajq si¢ komendy z tego obszaru.

Jesli warunek w <> nie bedzie spelniony, to wykonaja sie komendy z tego
obszaru.

W zakladce ,,Variables” znajdziesz opcja ,,Make a Variable”, ktéra
umozliwi stworzenie zmiennej.
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Ten blok znajduje sie w zaktadce ,,Variables” i umozliwia zapisanie

set position | to [EN wartosci do zmiennej. W tym wypadku zostaje zapisana warto$¢ 180

do zmiennej position.

Ten blok znajduje sie w zaktadce ,,Variables” i umozliwia zmiane

B wartoSci zmiennej o okreslong warto$S¢. W tym wypadku zostaje
change position | by &3 : @ Y WyP !

zmieniona warto$¢ zmiennej position o -5.

Ten blok znajduje sie w zakladce ,,Arduino” i umozliwia

set servo @il to ( position ustawienie serwomechanizmu na wybranej pozycji.

Komponenty elektroniczne

W ponizszej tabeli zawarto elementy potrzebne do realizacji projektu.
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Serwomechanizm

Serwomechanizm to rodzaj silnika ktéry moze porusza¢ zamontowane ramie w zakresie 0-180
stopni. Ponizszy schemat przedstawia sposob, w jaki serwomechanizm obraca sie oraz kluczowe
pozycje, ktére moze on zajmowac, a mianowicie 0, 90 i 180 stopni.
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