R{¥B L}
o

cientists

Projekts “Dari pats — automasinas projekts” (1. Limenis)

Skolnieku daba lapa

Komanda: ......ccceeveecvrennnenenenrenenes



Meérkis: izveidot DIY (Dari pats) automasinu, kas parvietojas uz prieksu, atpakal, pa kreisi un/vai
pa labi

Vai varat aprakstit, kas ir automasina? Meklgjiet informaciju tieSsaisté un uzrakstiet atbildi
zemak.

Vai varat izdomat dazadus scenarijus un gadijumus, kad automasina varétu bit nepiecieSama?
Apspriediet ar savu komandu un pierakstiet savas domas zemak.

Parskatiet vairakus scenarijus un izvélieties vienu, ko demonstrét. Uzziméjiet savu automasinu un
uzskaitiet galvenas automasinas detalas, ka ari jums vajadzigos izgatavoSanas materialus.

Laukums skicem Komponentu saraksts:

Materialu saraksts:




Laiks amatniecibai! Saciet stradat pie automasinas konstrukcijas un dizaina, izmantojot
pieejamas elektroniskas komponentes un izgatavoSanas materialus. ledomajieties dazadus
$asijas dizainus/modelus, ka ari dazadus uz ta eso$os elektroniskos komponentus, kas var
kalpot mérkim (t.i. izturiga konstrukcija, kas spéj parvietoties). Jis varat smelties iedvesmu,
izmantojot zemak redzamas diagrammas (1. attéls). Padomajiet ari par alternativiem
risinajumiem attieciba uz barosanas avotu (piem., baterijas, saules baterijas utt.). Paturiet
prata, ka jusu modelis vairakkart var mainities un tikt ieviesti pielagojumi/uzlabojumi.

1. attéls: sasijas modelis ar markétam vietam katrai elektroniskajai sastavdalai



Laiks virknes sléguma veidosanai!

Zemak redzamais attéls attélo jau savienotu lidzstravas motoru draiveri ar Arduino sensora
plati, ka arT vienu no lidzstravas motoriem vaditajam.

Ka savienot otro lidzstravas motoru ar draiveri? Méginiet uzzimét/pabeigt kédi un parbaudrt
to atbilstosi savam fiziskajam modelim.
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Vai kontaktu savienojamibas mainai ir liela nozime? Kapéc vai kapéc ne?
Ladzu, uzrakstiet savu atbildi zemak:




Zemak redzamaja attéla ir attélots pusgatavs risinajums draivera En un IN pieslégSanai Arduino
sensora platei.

Meéginiet uzzimét/pabeigt kédi, savienojot krasainos kontaktus ar paréjo vaditaja plati un parbaudit
to ar savu fizisko modeli.

DC gear motor A
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DC gear motor B

Vai PWM kontakti ir |oti svarigas? Kapéc vai kapéc ne?
Ladzu, uzrakstiet savu atbildi zemak:




Laiks programmeésanai!

Atveriet mBlock un savienojiet to ar Arduino.

Skripts mBlock programmatdra (un lielakaja dala vizualas programmeésanas vides) tiek apkopots,
velkot blokus no komandu paletes un novietojot tos skriptu apgabala.

Sie skripti (skatit zemak) ir dal&ji strukturéti. Atrodiet blokus un ievietojiet tos pareiza seciba skriptu
apgabalj, lai izveidotu tris jaunas procediras, kas laus jisu automasinas kreisajam ritenim
parvietoties uz prieksu, atpakal un/vai apturét jebkuru kustibu.

Piezime: JUs varat izveidot jaunu procediru, izmantojot manu bloku paleti, noklikskinot uz cilnes
Izveidot bloku.

define Left Motor Forward ©0 set PWM o ocutput as @ set PWM o output as

R ©0 set digital pin @) outputas high v ©0 set digital pin @) outputas low v

RO D= p— @0 set digital pin o TS | L5 ©0 set digital pin o output as high v
©0 set digital pin 6 outputas low v ©0 set digital pin a outputas low v ©0 set PWM o output as

Meéginiet izveidot lidzigas procediiras automasinas labajam ritenim. Kadus kontaktus jas
izmantosiet? Kuru vajadzéetu iestatit ka augstu un kuru zemu?
Ladzu, uzrakstiet savu atbildi zemak:




Abu motoru funkcionalitates noteikSana!
Pariesim pie pasreizéja 'mena galvena mérka.

Sis skripts ir daléji strukturéts. Atrodiet blokus un novietojiet tos pareiza seciba skriptu apgabala, lai
atkartoti liktu automasinai uz sekundi virzities uz priekSu, vél vienu sekundi - atpakal un tad
apstaties. Vai jums ir jaizveido jauna proceddra?

when Arduino Uno starts up

E Motors backward

wait o seconds
motors forward
wait o seconds
wait o seconds m

Ka jUs varétu apvienot izveidotas procediras, lai automasina nogrieztos pa kreisi vai pa labi?
Lddzu, uzrakstiet savu atbildi zemak:




PADOMI

Programmeésanas bloki

o@set digital pin ) output as high v

Make a Block

Sis ir Arduino paplasinajuma notikumu / Event
bloks, kas izpilda nakamo skriptu, kad tiek palaista
Arduino plate.

Sis bloks iestata izvélétas PWM kontaktu izvadi uz
noradito vertibu.

PWM signalus var izmantot, lai kontrolétu
lldzstravas motoru atrumu. Arduino Uno tapas 3, 5,
6,9, 10 un 11 var izmantot ka PWM izeju. Vértibu
diapazons svarstas no 0 lidz 255, kur O norada 0%
darba ciklu un 255 - 100% darba ciklu.

lestata atlasitas digitala kontakta izvade uz
zeméjumu (nepatiesu) vai augstu (patiesu) limeni.

Noklikskiniet uz lzveidot bloku, lai izveidotu
procediru, kas satur vairakas secigas komandas
(t.i., parvietot uz prieksu).

Velciet nepiecieSamos funkciju blokus un salieciet
tos zem cepures / Hat bloka “define ()”, lai iestatitu
jaunu proceddru (t.i., visas nepiecieSamas funkcijas,
lai jisu automasina virzitos uz prieksu).

Izmantojiet izveidoto proceddru (t.i., parvietot uz
prieksu) galvenaja koda, zem notikumu cepures /
Hat bloka. Kad procediira tiek izpildita, mBlock
izpildis blokus zem atbilstosa definéSanas bloka.



Novérojumu pierakstiSana

Meédginiet brivi eksperimentét ar vértibam, kas ieklautas iepriekSminétajos skriptos.
Izmantojiet tabulu, ka paradits zemak, lai ierakstitu savus novérojumus

EnA (pin 5) IN1 (pin 6) IN2 (pin 7) Motora A statuss
200 High Low Motors A brauc uz prieksu
200 Low Low Motors A stav

Elektriskie komponenti

Saja tabuld ir uzskaititas visi galvenie elektriskie komponenti, kas nepieciesami, lai istenotu %o
projektu.

DC Motor

L298n driver

Arduino Sensor Shield
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Robotikas artefaktu veido$ana vidusskolénu motivéSanai STEM karjeru izvélei
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