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Arduino plates savienoSana ar L298n lidzstravas motora vaditaju $aja  diagramma ir paradita shéma

barosanas nodrosinasanai L298n lidzstravas
motora vaditajam caur Arduino sensora
plati.
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e Savienojiet plates 5V kontaktu (1.sarkans)
ar motora vaditaja 12V kontaktu (3.sarkans).
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® P&c tam pievienojiet plates zemé&jumu
kontaktu (2.melns) motora vaditaja
zeméjuma kontaktu (4.melns).
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e Visbeidzot, izveidojiet slégtu kédi,
savienojot motora vaditaja 12V kontaktu
(3.dzeltens) ar 5Vkontakts (5.dzeltens).

Piezimes:

Jasu eértibai ieteicams izmantot tris M-M
ieprieks saspiestus savienojuma vadus.

Neliels skrivgriezis bis nepiecieSams vadu
savienoSanai ar komponentiem.

Piezimes:
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