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Kédes izveide lidzstravas motora parnesumu vadiSanai $aja shéma paradits, ki [idzstravas
\ motora draiveri var savienot ar plati.

BC gear motor A ¢ Savienojiet EnA (1.zal$) un EnB

4 (4.zals) kontaktus ar diviem PWM
kontaktiem (ka redzams pieméra 5. un
11. kontakts), izmantojot divus F-F
savienojuma vadus.

e Pievienojiet IN1 (2.roza), IN2 (3.zils),
IN3 (5.roza) un IN (6.zils) jebkuram
vélamajam digitalajam kontaktam (ka
redzams piemeéra 6., 7., 12. un 13.
kontaktos), izmantojot cetrus FF

) (W] - | A ' savienojuma vadus.
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Piezimes:

EnA, IN1 un IN2 kontakti kontrolés lidzstravas
parnesumu motoru A kustibu, savukart EnB,
IN3 un IN4 kontrolés lidzstravas parnesumu
motoru B.

DC gear motor B Stravas padeves kéde nav attélota Saja
diagramma.

Piezimes:
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